Aquivalent zum entsprechenden Ansatz in der Ortsdarstellung (6.7)

U(ry,ry,...,ry;t) =
SN Y AELES . Byityug (r) ugy(ra) - upy (vy)

By B By

kann ein beliebiger Bosonenzustand fiir ein System mit Wechselwirkung in
der Form

(W) =D - Y Al na, o noit) Ina,ma, . nee) (6.29)
n1=0 Noo=0
mit -
S m N
k=1

angeschrieben werden, wobei die Koeffizientenfunktion durch die Dgl. (6.25)
bestimmt wird:

ZZ (E|O WY npvnw + 1Ay, ... ong—1,. .. onw +1, .. neeit) + . ..

E #W



Wie sieht die Ortsdarstellung des Diracvektors |n; - --n, > aus?
In diesem Abschnitt geht es um die Berechnung von
Iy ry|ng M >

o Aus Glg. (6.29) folgt sofort die Glg. (6.30):

<I'1"'I'N|\I/(t)> = \I/(I'l"'I'N;t)
(0.) (0.) _

= Z'-'ZA(nl,ng,...,nm;t)<r1~-~an1...noo>
n1=0 Noo=0

e Andererseits geht man von der Glg. (6.7) aus, also von

U(ryro, . tnit) =D > Y A(EL B, By tup (1) upy (r2) - upy (ry).

By B Ex

e Diese Entwicklung enthélt eine N-fach-Summe, welche alle Kombina-
tionen der Einteilchen-Quantenzahlen FEj - --ey umfasst.

Dieselbe Mannigfaltigkeit kann erreicht werden, wenn man eine belie-
bige Folge von F4 bis Ey hernimmt und diese allen Permutationen
unterwirft. Damit hat man alle Moglicheiten beriicksichtigt, die zu der
bestimmten Folge von Besetzungszahlen n; bis n,, gehéren. Nun muss
nur noch iiber alle Kombinationen der n; aufsummiert werden.

Auf diese Weise ergibt sich

U(ry,ry,...,ry;t) =

SN ) A(ELEa, .. Exit) > Py {ug, (r) up,(r2) - upy(ry)} -

ni n2 Moo

e Ersetzt man hier die Koeffizientenfunktion A durch die Funktion A [s.
Glg. (6.17), so erhélt man den Ausdruck

U(ry,ry,...,ry;t) :ZZ'"ZA(M’HQ"“’HOO;t)

ni  ng Noo

X\/@ Z Pz/ {uE1<r1) uE2<r2> e UEN(I'N)} ’

wobei die rot markierten Teile bereits in Glg. (6.30) vorkommen. Der
weitere Vergleich ergibt sofort die Glg. (6.31):

Inqg!l - ng!
< T, TN N, Ny >= % Z{Pqul<r1)uE2(r2) cugy(ra)}
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